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Kurzfassung 
Konventionelle Stative für OP-Mikroskope weisen ein hohes Gewicht auf, beanspruchen eine große 
Stellfläche im Operationssaal und sind teuer (Bild 1). 
Der Beitrag beschreibt die Entwicklung eines neuartigen motorischen Stativs für ein Operations-
mikroskop, das direkt am OP-Tisch befestigt werden kann (Bild 2). Nach dem Aufbau eines 
Funktionsmusters wurden erste Anwendungsstudien im OP durchgeführt. Dabei zeigte sich, dass das 
ursprüngliche Bedienkonzept mit einer sog. 3-D-Maus unter Anwendungsgesichtspunkten inakzeptabel 
ist, da der Operateur zur Bedienung des Mikroskops seine Arbeit unterbrechen muss (Bild 3). 
Um die Bedienung des Mikroskops zu verbessern, wurde anschließend ein berührungslos arbeitender 
Sensor entwickelt, der die Kopfbewegung des Chirurgen aufnimmt, damit das Mikroskop diesen 
Bewegungen in zwei Achsen folgt (Bild 4). Der Beitrag beschreibt die Wirkungsweise und die erste 
Ergebnisse der Anwendung. 
Da der Sensor selektiv aktiviert werden muss, um zu verhindern, dass das Mikroskop unwillkürlichen 
Bewegungen des Chirurgen automatisch folgt sind an dieser Mensch-Maschine-Schnittstelle jedoch 
weitere Arbeiten erforderlich. Gegenwärtiger Schwerpunkt der Arbeiten ist daher die gezielte 
Aktivierung des Sensors. 
 

 

 
Bild 1: Anwendung eines steril verpackten  
OP-Mikroskops, hier mit Assistenzeinblick 

 

 
Bild 2: Motorisches Trägersystem  

mit OP-Mikroskop 



 

Bild 3: Anwendungs- und Ergonomiestudie des 
motorischen Trägersystems im OP 

(Steuerung: 3D-Maus) 

 

 

Bild 4: Bewegungssensor prototypisch 
am OP-Mikroskop befestigt 
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